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CHODNIK Z PLYT BETONOWYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.
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1. Wstep
1.1. Okreslenia podstawowe

1.1.1. Piyty chodnikowe betonowe - prefabrykowane plyty betonowe przeznaczone do
budowy chodnikow/opasek dla pieszych.

1.1.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi w WWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”

1.2. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, WWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w WWiORB D.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w WWiORB D.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”.

2.2. Plyty chodnikowe betonowe

Do wykonania chodnika przewidziano prefabrykowane plyty chodnikowe betonowe
o wymiarach 30x30x8 cm (o rozniej fakturze zewnetrznej) i1 50x50x7 cm, gat. I
odpowiadajgce wymaganiom PN-EN-1339 lub réwnowazne.

Dopuszczalne odchylki wymiaré6w plyt chodnikowych betonowych dla dtugosci,
szerokos$ci 1 grubosci plyt klasy 3 wynosza +2 mm. Maksymalna r6znica miedzy przekatnymi
dla plyt o przekatnej < 850 mm wynosi £2 mm.

Odchytki ptaskosci 1 pofalowan dla dtugosci pomiarowej 400 mm:

— maksymalna wypuklo$¢ — 2,0 mm
- maksymalna wklgstos¢ 1,5 mm.

Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia wg wymagan PN-EN-1339 lub réwnowazne.

Wytrzymatos¢ na zginanie powinna by¢ zgodna z PN-EN-1339 lub réwnowazne dla
klasy 2:

- wytrzymatos$¢ charakterystyczna 4,0 MPa
- wytrzymalo$¢ minimalna 3,2 MPa.

Odpornos$¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-EN-1339 lub réwnowazne:

—~ dla klasy 3 — ubytek masy po badaniu warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy czym
zaden pojedynczy wynik nie moze przekraczaé 1,5 kg/m>.

Scieralno§¢ na tarczy Boehmego dla klasy 4 nie powinna przekraczaé
18000 mm?*/5000 mm?.

Obciazenie niszczace dla klasy 140 nie powinno przekracza¢ wartosci:
— obcigzenie charakterystyczne 14,0 kN
- obcigzenie minimalne 11,2 kN.

Plyty betonowe chodnikowe powinny by¢ sktadowane rebem, plaszczyznami gérnymi
ku sobie, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym.

Plyty powinny by¢ znakowane zgodnie z PN-EN-1339 lub réwnowazne.
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Do produkcji plyt chodnikowych betonowych jednowarstwowych nalezy stosowaé
beton klasy C25/30 (B 30).

2.2 Piasek na podsypke i do wypelniania spoin

Na podsypke i do spoin nalezy stosowaé kruszywo naturalne odpowiadajacy
wymaganiom PN-EN 13242 lub réwnowazne dla kategorii Gr80, fis 1 Cnr.
Do wypehnienia spoin zaleca si¢ zastosowanie piasku plukanego.

2.3 Cement

Na podsypke 1 do wypelienia spoin nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy 32,5
wg PN-EN 197-1:2002 lub réwnowazne.

Badanie cementu nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN 196 lub réwnowazne.

Przechowywanie cementu powinno odbywacé si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 lub
roOwnowazne.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dtuzszy od trzech miesigcy,
mozna go stosowac za zgodg Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego
przydatnos¢ do robot.

3. Sprzet

Przewiduje si¢ reczne wykonanie robot, przy zastosowaniu nastgpujacego sprzetu
pomocniczego:
- betoniarek do wytwarzania mieszanki oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.
4. Transport

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy je ustawiaé
rownomiernie na catej powierzchni ladunkowej, obok siebie 1 zabezpieczy¢ przed
mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu. Srodki transportu powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonywanie robot

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji 1 harmonogram
robot, uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywany opaska.

5.2. Wykonanie chodnika

5.2.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania robot podano w WWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

5.2.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢
wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika
oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w WWiORB D.04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem 1 zageszczeniem podioza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢
mniejszy od 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.
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5.2.3. Podsypka

Grubo$¢ podsypki cementowo-piaskowej po zagegszczeniu powinna wynosi¢ 3 i 4 cm,
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona
1 wyprofilowana.

5.2.4. Uktadanie ptyt chodnikowych betonowych

Plyty przy kraweznikach nalezy uktada¢ w taki sposob, aby ich gérna krawedz
znajdowala si¢ powyzej gornej krawedzi kraweznika.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio dociete
nalezy uklada¢ w jednym poziomie, regulujac wysoko$¢ urzadzen naziemnych do poziomu
opaski.

Ptyty chodnikowe uktadane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego
nalezy zala¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

Plyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowe;.

Plyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uktada¢, aby spoiny rozszerzaly
si¢ wachlarzowo. Ptyty moga by¢ przycinane.

Plyty na tukach o promieniu do 30 m powinny by¢ ukladane w odcinkach prostych,
faczacych sie przy uzyciu trojkatéw lub trapezow wykonanych z plyt odpowiednio
docinanych. Wielko$¢ trojkatow dostosowac nalezy do szerokosci chodnika i promienia tuku.

5.2.5. Spoiny

Szeroko$¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8 cm. Szeroko$¢
spoin na tukach nie powinna by¢ wieksza niz 3 cm.

Spoiny pomigedzy plytami po oczyszczeniu powinny by¢ wypelnione mieszanka
piasku ptukanego z cementem na sucho.

5.2.6. Piclggnacja nawierzchnia chodnika

Nawierzchnia chodnika, ktorych spoiny wypeilnione s3 mieszanka, nalezy pokry¢
warstwg piasku grubosci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy zwilzy¢ woda 1 utrzymywac
w stanie wilgotnym w ciggu 10 dni.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w WWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw
przeznaczonych do budowy opaski 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji.

6.2.1. Badania ptyt chodnikowych

Sprawdzenie wygladu zewnegtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach
1 krawedziach elementu, dopuszczalne wady 1 uszkodzenia podano w tablicy 1. Pomiary
dlugosci 1 glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 lub rownowazne.
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Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadno$cia do
I mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katoéw
prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego
naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscig do 1 mm.

Pozostate badania ptyt chodnikowych nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami
podanymi w BN-80/6775-03/01 lub réwnowazne i BN-80/6775-03/03 lub réwnowazne.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wykonania opaski z plyt
betonowych powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatow wg pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa
i odpowiednimi WWiORB.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
- glebokosci koryta:
— o szerokoscido3m: =1 cm,
- o szeroko$ci powyzej 3 m: £ 2 cm,
- szerokosci koryta: + 5 cm.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkdw poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt. 5.3
niniejszej WWiORB. Dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie moga przekracza¢ +
1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni chodnika
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniu
zgodnos$ci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami niniejszej WWiORB.
Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni przeprowadzaé nalezy w nastepujacy sposob: na
kazde 100 m? chodnika z ptyt betonowych nalezy zdja¢ 2 plyty w dowolnym miejscu
1 zmierzy¢ grubos¢ podsypki oraz sprawdzi¢ uktad ptyt.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni

Sprawdzenie roéwnos$ci przeprowadza¢ nalezy fata co najmniej raz na kazde 100 do
150 m* ulozonych ptytek i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 25 m.
Dopuszczalny prze§wit pod tata nie powinien przekraczaé¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorac
pod uwagg punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 50 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety nie
mogg przekracza¢ + 3 cm.
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6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomicg, co
najmniej raz na kazde 50 do 100 m? nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie
rzadziej niz co 25 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie rownoleglo$ci spoin

Sprawdzenie rownolegtosci spoin nalezy przeprowadza¢ za pomocg dwoch sznurow
napigtych wzdhuz spoin i przymiaru z podziatka milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie
wynosi £ 1 cm.

6.4.5. Sprawdzenie szerokosci i wypetnienia spoin

Sprawdzenie szeroko$ci spoin nalezy przeprowadza¢ przez usunig¢cie spoin na
dtugosci okoto 10 cm w trzech dowolnych miejscach na kazde 100 m? chodnika i zmierzenie
ich szerokosci oraz wypetnienia.

7. Obmiar robot
Nie dotyczy.
8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robdot podano w WWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, WWiORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
Nie dotyczy.
10. Przepisy zwigzane

Dla zaprojektowania 1 wykonania robdt objetych zamdéwieniem obowigzuja
odpowiednie przepisy prawa wymienione w czes$ci informacyjnej Programu funkcjonalno-
uzytkowego ,,Przepisy prawa i normy zwiazane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia
budowlanego™.

W przypadku norm niedatowanych lub przywolania starszej daty, powolanie
dotyczy kazdorazowo najnowszego wydania danej normy.

- Norma BN-64/8845-01 Chodniki z plyt betonowych. Warunki techniczne wykonania
1 odbioru lub rownowazne.

- Norma PN-63/B-14050 Ptyty chodnikowe betonowe lub rownowazne.

- PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku lub rownowazne

- Norma BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaznikow zageszczenia gruntu lub rownowazne.

- Norma PN-EN 13043:2004 "Kruszywa do mieszanek bitumicznych i1 powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach 1 innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu" lub rownowazne.
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